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1 Genel

1.1 Girig

Sulzer Uriinleri igin Kurulum ve isletim Talimatlari ve ayri Givenlik Talimatlari kitapgigi; tagima, kurulum ve
isletime alma esnasinda dikkat edilmesi gereken temel talimatlari ve guvenlik tavsiyelerini igermektedir. Bu
nedenle, kurulumu yapacak teknisyenin ve ilgili operatorler ile kullanicilarin bu bilgileri okumalari son derece
Oonemlidir. Ayrica, bu bilgiler Gnitenin kuruldugu yerde daima hazir bulundurulmahdir.

Q Dikkate alinmadiginda hayati tehlikelerin olusabilecegdi guvenlik talimatlari bu genel tehlike semboli
ile 6zel olarak vurgulanmistir.

Q Tehlikeli bir voltajin varhdi bu givenlik sembolu ile tanimlanir.

Ié Bu sembol gerceklesen bir patlamayi goésterir.

DIKKAT Giivenlik énerilerinde gériiniir, bunun ihmal edilmesi iinitenin zarar gérmesine veya
bozulmasina neden olabilir.

NOT Bilgilerin 6nemli kisimlari igin kullanilr.

Ornek kodlari; érn. (3/2). ilk rakam Resim numarasini, ikinci rakam ise bu Resimdeki konumu gdsterir.

1.2 Uriinlerin dogru kullaniimasi

Sulzer Granleri; ilgili glvenlik yonetmeligi dikkate alinarak ve son teknolojiye uygun olarak tasarlanmis ve ya-
pilandiriimistir. Ancak, yanlis kullanim kullaniciya veya Gguncu bir sahsa zarar verebilir ve Unitenin veya Unite
parcalarinin zarar gérmesine veya bozulmasina zarar verebilir.

Sulzer Uniteleri; tim glvenlik gerekliliklerini dikkate alarak ve olasi tehlikelerin farkinda olarak sadece teknik
acidan mikemmel sartlarin saglanmasi durumunda kullanilmalidir. Sulzer Uriinlerine yénelik Kurulum ve
isletim Talimatlari ve Giivenli Talimatlar’na uyulmalidir! Belirtilen kullanim sartlarinin disindaki tim kullanimlar
uygunsuz kullanim olarak kabul edilecektir. Uretici/tedarikgi bu tarz kullanimlardan kaynaklanan hasarlardan
sorumlu olmaz ve olugan tehlikenin sonuglari ile kullanici muhatap olacaktir. Stpheli bir durumun olugmasi
halinde, planlanan uygulama kapsami Sulzer tarafindan tamamen onaylanmalidir.

Herhangi bir ariza olugsmasi halinde Sulzer Gnitelerinin kullanimina derhal son verilmeli ve Uniteler glivence
altina alinmalidir. Sorun hemen giderilmeli, aksi takdirde Sulzer hizmet merkezi ile irtibata gegilmelidir.
1.3 RW/RCP uygulamalarina iligkin kisitlamalar

RW/RCP’nin stardart versiyonu veya patlama koruma 6zelligi olan versiyonu temin edilebilir

(ATEX 11 2G Ex db 1IB T4 Gb) 50 Hz standartlarina gére EN 1ISO 12100:2010, EN 809:1998 + A1:2009 +
AC:2010, EN 60079-0:2012 + A11:2018, EN 60079-1:2014, EN 80038-36:2016’de ve FM modeli (NEC 500, sinif
[, bolim 1, grup C&D, T3C) olarak 60 Hz'de kullanilabilir. izolasyon sinifi H (140) seklinde teslim edilmektedir.

Kisitlamalar: Ortam sicakhdi arahdi 0 °C ile + 40 °C / 32 °F ile 104 °F

Maksimum suya batma kapasitesi 20 m (66 ft)

DIKKAT Kablo uzunlugu 20 m’den az ise maksimum suya batma kapasitesi de buna bagh
olarak diisecektir. Ozel durumlarda 20 m’nin altina batirmak miimkiin olur. Ancak,
motor veri formunda belirtilen azami demeraj sayisinin iizerine ¢ikilmamalidir. Bunu
yapmak igin iiretici Sulzer’in yazili onayini almaniz gerekir.

1@ Bu karigtiricilar ile yanici ya da patlayici sivilarin pompalanmasi yasaktir!

1@ Tehlike barindiran alanlarda sadece patlama koruma uygulamasi kullanilabilir!
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Unitelerin patlama koruma uygulamasi olarak kullaniimasi igin agagidakilere dikkat edilmelidir:

Tehlike barindiran alanlarda, Unitenin, ¢alstiriimasi ve isletiimesi esnasinda suya batirilmis veya suyun altinda
olmasina dikkat edilmelidir. Hiriltili caligma veya kuru ¢calisma gibi diger igletim tirleri yasaktir!

DIKKAT Ex d IIB T4 onayli RW/ RCP, yag haznesinde bir DI ile donatiimamistir.
DIKKAT FM onayli (NEC 500) RW 400/650 ve RCP 400/500, yag haznesinde bir DI ile
donatiimigtir.

Ex-RW/RCP’nin igletilmesi

Ex-RW/RCP motorunun, ¢alisma ve isletim esnasinda daima suya batmis vaziyette olmasina ¢ok dikkat
edilmelidir!

Ex-RW/RCP’nin sicaklik denetimi, DIN 44 082 uyarinca, AB yonetmeligi 2014/34/EU ile uyumlu olarak
onaylanmig uygun bir serbest birakma cihazina bagl olan bimetalik sicaklik sinirlayicilari veya termistorleri ile
gerceklestiriimelidir

Ex-RW/RCP’nin degigsken frekans tahriki (VFD) ile igletilmesi

Motorlarda dolaysiz termal koruma cihazlari bulunmahdir. Sicaklik direncine sahip bu sensorler
(PTC DIN 44082) sargilara yerlestirilmistir. Bunlar AB yonetmeligi 2014/34/EU ile uyumlu olarak onaylanmis
uygun bir serbest birakma cihazina baglanmalidir.

Ex olarak tanimlanan makineler, maksimum 50 Hz veya levhada belirtilen 60 Hz'den daha yliksek bir sebeke
frekansi ile asla ¢alistirilmamaldir.

Pompanin patlayici ortamlarda degisken bir hiz tahrigi kullanilarak igletiimesi gerektiginde, lutfen termal agiri
yuk korumasina iligkin c¢egitli onaylara ve standartlara ydnelik teknik tavsiyeler icin yerel Sulzer temsilcinizle
temasa gegin.

DIKKAT Patlamaya karsi korunmus cihazlar iizerindeki miidahaleler ancak buna yetkisi
bulunan atélyeler/kisiler tarafindan, iireticinin orijinal pargalari kullanilarak
gerceklestirilebilir. Aksi takdirde Ex ruhsatinin siiresi biter. Patlama riski tasiyan
parcalar ve élgiiler modiiler atdlye el kitabindan ve yedek parc¢a listesinden alinabilir.

DIKKAT Yetkili olmayan atélyelerin/kisilerin miidahale veya onarimlarindan sonra Ex
sertifikasi gecersiz olur. Buna gére cihazin bundan sonra patlama tehlikesi altinda
bulunan alanlarda kullanilmamasi gerekir! Ex model plakasinin (bakin resim 6)
sbkiilmesi gerekir.

1.4 Uygulama alanlari

1.4.1 RW uygulama alanlari

Su basinci gegirmez kapstule sahip olan su alti motorlarina sahip Sulzer su alti karistiricilari RW 400 ve 650;
belediye aritma tesisleri, sanayi ve ziraat uygulamalarina yoénelik ylksek kaliteye sahip Urunlerdir:

Karisma Karistirma Calkalama

1.4.2 RCP uygulama alanlar

ABS dalgi¢ devridaim pompalari RCP 400 ve 500, su basinci sizdirmaz muhafazali motorlarla donatiimig olup
asagidaki alanlarda kullanim i¢in uygun, yiksek kaliteli Granlerdir:

* Azot gidermeye yonelik atirma tesislerinde aktif camurun pompalanmasi ve devridaimi (azotlama/azot gider-
me).

® Yagmur ve ylzey suyunun pompalanmasi.
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1.5 Tanimlama kodu

Hidrolikler Motor
AA BBCD UVVV/W-XY Ex[EC;CRI— Malzeme )
Ex strimu
Motor boyutu
Kutup sayisi

Motor guct (P, [kW/hp] x 10)

Motor belirleme (6r A)

Tanimlama numarasi

Pervane turd*

RCP igin tahliye boyutu DN [cm], Seri
RW pervane @ [cm]

Serisi

*Pervane tiir(: 1 = Mikser pervanesi (akim halkasiz); 2 = Iki bigakli itme pervanesi; 3 = Ug bicakli itme pervanesi;
4 = Akim halkal, iki bigakli itme pervanesi; 5 = Akim halkali, ti¢ bigakli itme pervanesi.;
7 = Biyofilm tasiyici prosesi igin 3 bigakli 6zel pervane

1.6 Teknik Veri

Bu serideki Unitelerin maksimum girilti seviyesi < 70 dB(A). Bazi kurulum tirlerinde 70 dB(A) gurlltl seviyesi
veya Olcllen guriltl seviyesi bu degeri asabilir.

DIKKAT Batik durumdaki bir (initenin siirekli igsletimi igin maksimum akiskan sicakligi, 40 °C /
104 °F’dir.
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1.6.1 Teknik Veri RW 50 Hz

Pervane Motor (50 Hz/400 V) Kurulum
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[mm] | [1/min] kW] | [kW] [Al | [A] kgl | [kg]
RW 4021 400 702 o A 30/8 4.2 3.0 ) 9.3 40 1 o | o ° o 96 | 107
RW 4022 400 702 o A 30/8 4.2 3.0 ° 9.3 40 1 o | o ° o 96 | 107
RW 4023 400 702 o A 30/8 4.2 3.0 . 9.3 40 1 o | o ° o 96 | 107
RW 4024 400 702 o A 30/8 4.2 3.0 ° 9.3 40 1 o | o ° o 96 | 107
RW 4031 400 680 o A 40/8 5.6 4.0 e | 10.9 | 40 2 e | o ° o 96 | 107
RW 4032 400 680 o A 40/8 5.6 4.0 e | 10.9 | 40 2 e | o ° o 96 | 107
RW 4033 400 680 o A 40/8 5.6 4.0 e | 10.9 | 40 2 | e | e ° o 96 | 107
RW 6521 580 470 o A 50/12 71 5.0 e | 182 | 52 2 | e | @ ) 155 | 173
RW 6522 580 470 o A 50/12 71 5.0 e | 182 | 52 2 | e | o ) 155 | 173
RW 6523 650 470 o A 50/12 71 5.0 e | 182 | 52 2 | e | e ° 155 | 173
RW 6524 650 470 o A 50/12 71 5.0 e | 182 | 52 2 e | o . 155 | 173
RW 6525 650 470 o A 50/12 71 5.0 e | 182 | 52 2 e | o ° 155 | 173
RW 6531 650 462 o A 75/12 10.3 75 e | 245 | 54 3| e | e ) 182 | 200
RW 6532 650 462 o A 75112 10.3 75 e | 245 | 54 3 e | e ) 182 | 200
RW 6533 650 470 o A 100/12 13.3 10.0 e | 319 | AN 4 | e | e . 214 | 232

P, = Glg girigi ; P, = Gug gikigl

e = Standart ; o = Opsiyonel.

**Kablo tipi: Standart olarak serbest kablo uglari bulunan 10 m kablo: 1=1x7G 1.5,2=1x10G1.5,3=1x10G 2.5,4=2x4G4+2x0.75

NOT Veriler ayni zamanda akis halkali siiriimler i¢in de gegerlidir (bkz. Béliim 1.5
Tanimlama Kodu). istek iizerine diger gerilimler temin edilebilir.
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1.6.2

Teknik Veri RW 60 Hz

Pervane Motor (60 Hz/460 V) Kurulum
5
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5 [
-
[mm] | [1/min] (kW] | [kW] (Al | [A] [kg] | [kd]
RW 4021 400 858 o A 35/8 4.6 3.5 . 8.7 38 1 ) ° o ° o 96 | 107
RW 4022 400 858 o A 35/8 4.6 3.5 ° 8.7 38 1 ° ° o e | o 96 | 107
RW 4023 400 858 o A 35/8 4.6 3.5 ) 8.7 38 1 ) . o ° o 96 | 107
RW 4024 400 841 o A 46/8 6.0 4.6 e | 10.3 | 38 2 ° ° o ° o 96 | 107
RW 4031 400 841 o A 46/8 6.0 4.6 e | 10.3 | 38 2 . . o ° o 96 | 107
RW 6521 580 571 o || A60/12 8.0 6.0 e | 175 50 2 ) . o . 155 | 173
RW 6522 580 571 o || A60/12 8.0 6.0 e | 175 | 50 2 | e ° o e | 155 | 173
RW 6531 650 567 o | A90/12 11.5 9.0 e | 239 | 52 2 ) ) o . 182 | 200
RW 6532 650 567 o || A90/12 11.5 9.0 e | 239 | 52 2 ° ° o . 182 | 200
RW 6533 650 567 o || A90/12 11.5 9.0 e | 239 | 52 2 . ) o . 182 | 200
RW 6534 650 569 o || A120/12 15.3 12.0 e | 314 | 88 3 . ° o e | 214 | 232
RW 6535 650 569 o || A120/12 15.3 12.0 e | 314 88 3 . . o o | 214 | 232

P, = Glg girisi ; P, = Gug ¢ikis!

e = Standart ; o = Opsiyonel.

**Kablo tipi: Standart olarak serbest kablo uglari bulunan 10 mkablo: 1=1x7G 1.5,2=1x10G1.5,3=1x10G2.5,4=2x4G4+2x0.75

NOT

Veriler ayni zamanda akis halkali siiriimler i¢in de gecgerlidir (bkz. Béliim 1.5
Tanimlama Kodu). istek iizerine diger gerilimler temin edilebilir.
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1.6.3 Teknik Veri RCP 50 Hz
Pervane Motor (50 Hz/400 V)
= =
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o - 3 o c :g © © i) § ‘d-s x
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x S = 0] o - | N P S ) 0 o |~ =
= o = wn = ko] — P > c | T B
o o N 5 ] - @2 z = £ g x | x| O ©
5 < T £ £ o = = 2| > o > w | °| == £
z g T | 9 I3 6 | ©|a g £ 2| 2 R|° =
< - = .. © X X x
o o = e s | g| E| £ © s w E|lw g
3 a £ £ £l ® 5 > = o | £ L
® E E | £/ S 2 > % &%
S S 8|3/ @ 8 = ®
=z z 5 | > = S ©
> X
[(mm] | [¥/min] | [m] | [Vs] (kW] | [kW] Al | Al (ka]
RCP 4022 394 730 1.13 165 A 40/8 5.6 4.0 . 10.9 40 1 . . . 118
RCP 4023 394 730 1.35 195 A 40/8 5.6 4.0 . 10.9 40 1 . ° . 118
RCP 4024 394 730 1.49 215 A 40/8 5.6 4.0 . 10.9 40 1 . . . 118
RCP 4031 394 730 1.67 225 A 40/8 5.6 4.0 . 10.9 40 1 . ° . 118
RCP 4032 394 730 1.40 245 A 40/8 5.6 4.0 . 10.9 40 1 . . . 118
RCP 4033 394 730 1.21 280 A 40/8 5.6 4.0 . 10.9 40 1 . ° . 118
RCP 5031 492 470 1.08 390 A 50/12 71 5.0 . 18.2 52 1 . . . 215
RCP 5032 492 470 1.30 440 A 7512 10.3 75 . 24.5 54 2 . ° . 250
RCP 5033 492 470 1.38 500 A 75112 10.3 75 . 24.5 54 2 . ° . 250
RCP 5034 492 470 1.40 550 A 7512 10.3 75 . 24.5 54 2 ) ° ° 250
RCP 5035 492 470 1.45 585 A 100/12 13.3 10.0 . 31.9 91 3 . ° ° 255
RCP 5036 492 470 1.27 655 A 100/12 13.3 10.0 . 31.9 91 3 ) . ° 255
P, = Glg girisi ; P, = Gug ¢ikig!
e = Standart ; o = Opsiyonel.
**Kablo tipi: Standart olarak serbest kablo uglari bulunan 10 m kablo: 1 =1x10G 1.5,2=1x10G 2.5,3=2x4G 4 +2x0.75
1.6.4 Teknik Veri RCP 60 Hz
Pervane Motor (60 Hz/460 V)
- =
. - —
o n_N O g £ § _(g —
= 5 = |21 9 = = |2 .- | E
9' - g _0 c fn ) © o “(E g ‘6 =~ =
- o — He=1 =] © ~ _— (] 2] - c [=3 —_
X © a I0) o o N g £ o) [ o | © =
= (S ] — = o - f= > [ kel 2] fte))
<) o N ] 3 - o o L= [= (4 x| @ ¢« O <
2 2 8 E o 5 = X Q| > 6| 2 W Tz o g
z S T 3 S ZTlals £ % ¢ 3 82 s
n- o © © - :" © - o
o o S|l &8 5 £ &8 28 EENp
[1'4 E E f= > o > o (7)) .S
o o 9| = =] o | 5 =
2 z | 2|8 < e | R 7
o DRI
>
[mm] | [1/min] | [m] | [Is] [kW] | [kW] [Al | [Al [ka]
RCP 4022 394 841 1.70 200 A 46/8 6.0 4.6 . 10.3 38 1 . ° ° 118
RCP 4023 394 841 1.85 245 A 46/8 6.0 4.6 . 10.3 38 1 . ° ° 118
RCP 4024 394 841 1.62 265 A 46/8 6.0 4.6 . 10.3 38 1 . ° ° 118
RCP 4031 394 841 1.36 275 A 46/8 6.0 4.6 . 10.3 38 1 . ° ° 118
RCP 5031 492 570 1.62 460 A 90/12 11.5 9.0 . 23.9 52 1 . ° ° 250
RCP 5032 492 570 1.52 515 A 120/12 15.3 12.0 ° 31.4 88 2 . . . 255
RCP 5033 492 570 1.20 590 A 120/12 15.3 12.0 ) 31.4 88 2 . . . 255
RCP 5034 492 570 1.14 640 A 120/12 15.3 12.0 ) 31.4 88 2 . . . 255

P, = Glg girisi ; P, = Gug ¢ikis!
e = Standart ; o = Opsiyonel.
**Kablo tipi: Standart olarak serbest kablo uglari bulunan 10 m kablo: 1 =1 x10G 1.5,2=1x 10G 2.5
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1.7 Boyutlar ve agirliklar

NOT Unitelerin agirliklarina, iiniteye ait tip plakasindan veya Béliim 1.6 Teknik Veriler
dahilindeki tablodan ulasilabilir.

1.71 Boyutlar RW

Boyut §§§§§ Sgigf | Zpfg? ) fsfel
228238 | 29893 | £298<8 | £18<3
D, 2 400 2 650 2 650 2 650
D, 2 560 2 810 2 810 2 810
d, @ 222.5 2 262.5 2 262.5 2 262.5
H o 60 262 - - -
Ho 100 306 306 306 306
h, 700 1100 1100 1100
L, 060 665 - - -
L, o100 700 830 970 970
L, 560 685 - - -
L,o100 720 850 990 990
I, 795 925 1065 1065
|, 0 60 300 - - -
l,0100 300 400 630 530
X, 0 60 360 - - -
X, 0100 280 320 420 400
X, 0 60 300 - - -
X, 0100 310 330 430 410
min. |, é
EX—‘—‘ min. 190 %
ﬂ o] 2 - - .y
£ no
o =k 1T T £ :
AV o o, T
a
5 | - .
\ ‘4
] 4 <
3|  060x60
g ‘

o 60 £ 22°/30°
0 100 + 15°/22°/30°

Resim 1. Boyutlar RW

6006546-03
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1.7.2 Boyutlar RCP

_1885
—85 2“EN 10255-M
L=< T
RPN S
— | ] [o0]
- E
1 S

b »
a » . .
N
ﬁ L
. 4 .
.
| /] N
-

~J

DN 400
T
J

min. 400

g
H

Resim 2. RCP 400

187

- 2“EN 10255-M

3
a
PN B
N
a R
& )

i

—
] o
A‘ o
o

-

E

: £
ol '

[© O]

|
M' 865 (A50/12)

min. 600

- 1005 (A75/12, A90/12, A100/12, A120/12)
Tl X
S X =PN6 Type 11, DIN EN 1092-1

Resim 3. RCP 500

6006546-03
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1.7.3

]

Flans boyutunun kontrol edilmesi

>N

Flans | “Y” boyutunu
DN (mm)
400 22 *05
500 24 05
NPS (ing)
16" 1.44 #0016
20!! 1 69 +0.022

A4
a Ag
A \
DIKKAT

12

Flans PN6 DIN EN1092-1 Typ 11

Resim 4. Flans boyutunun

Flans Class125 ANSI B16.1-2010

0555-0001

Devridaim pompasini kurmadan énce, flansin “Y” boyutunu kontrol edin. Tabloda

belirtilen boyutlara uyuldugundan emin olun; aksi halde flansin yeniden islenmesi
gerekecektir.

6006546-03



1.8 Isim plakasi

Pompadaki standart isim plakasindaki verileri, asagidaki ilgili forma kaydetmenizi ve onu yedek parga siparisi,
tekrarlanan siparigler ve genel sorgular igin bir referans kaynagi olarak saklamanizi tavsiye ederiz.

NOT Her zaman tiim yazismalarda pompa tipini, 6ge no.yu ve seri no.yu belirtin.
§ Lejant
< 1P68 Koruma tipi
su LZER c E EE IP 68 Typ. Karistirici tip
Typ. # # Uretim tarihi (Hafta/Y1l)
Nr Sn ## Nr Mac.ide No.
Sn Seri No.
UN IN S1 3~ Hz —
## Siparis numarasi
P1: Insul. CL.F n UN Nominal Voltaje Vv
pP2: IN Nominal Akim A
Weight @ Prop Max amb Temp S1 Stirekli igletim modu
v D+« O <70dB 3~ Faz sayis
Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd. Hz Frekans Hz
Wexford, Ireland. P1 Nominal Girig Gucur kW
www.sulzer.com Insul. CL.H Yaltim sinifi
n Hiz rpm
P2 Nominal Cikis Gicu kW
Resim 5. Isim plakasi 50 Hz Weight AGirlik kg
J Prop. Pervane ¢api mm
Max amb Temp Maksimum ortam sicakligi 40 °C
A4 Maksimum daldirma derinligi m

Do not open while
© SULZER |/ orgisoa ®
Nicht unter

c 0598
SN: XXXXXXX Spannung &ffnen
112G Ex hdb IIB T4 Gb
[} PTB 16 ATEX ### X &

#iHH#: RW 400/RCP400 = 1034,
RW 650/RCP500 = 1035

Resim 6. Isim plakasi ATEX

6006546-03

Hi#

Motor milinin dénme yonu

<70dB

Maksimum gurultl seviyesi
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2 Giivenlik

Genel ve 6zel saglik ve glvenlik talimatlari, “Sulzer Uriinleri ABS Modeli Glivenlik Talimatlari” kitapgiginda
ayrintil olarak tarif edilmistir. Herhangi bir konu agik degilse veya glvenlik ile ilgili olarak netlestirmek istediginiz
seyler varsa Uretici olan Sulzer ile temasa gegin.

3 Tasima ve Depolama
3.1 Nakliye

Q Unite asla elektrik kablosundan tutularak kaldiriimamalidir.

Versiyona bagl olarak, Gniteler bir kaldirma cihazina veya zincirli bir kaldirma bandina sahip olurlar, bu banda
tasima, kurulum veya ¢ikarma amacli olarak ¢elik bir halat baglanabilir.

Q Unitenin tim agirhgina dikkat edin (bkz. Béliim 2.5). Kaldirma tertibati ve halat Gnitenin agirigina
uygun boyutlara ayarlanmali ve yururlUkteki glvenlik yonetmeliklerine uygun olmahdir. Teknik

uygulamalarin kaliteli olmasina 6zen gdsterilmelidir.

Unitenin yuvarlanmamasi igin dnlem alinmalidir!

Unite yeterince giigli, tamamen diiz bir zemine yerlestirilerek taginacak Resimde, devrilmemesine

dikkat edilerek hazirlanmistir.

Asili bir yikin dénus alani icinde durmayin veya ¢alismayin!

Kaldirma kancasi yiksekligi ayarlanirken Gnitenin toplam yuksekliginin yani sira gelik halatin
yiksekligi de hesaba katilmahdir.

> b P

3.2 Tasima givenligi tertibatlan

3.21 Motor baglanti kablosu nem korumasi

Motor baglantilarinin uglari kablo boyunca saglanmis olan koruyucu kapaklar ile galismalar sirasinda neme
karsi korunmustur.

DIKKAT! Kiliflarin ancak pompa elektrige baglanmadan hemen énce ¢ikartilmasi gerekir.

Motorun glg¢ kablosu désenmeden ve baglanmadan dnce su ile dolabilecek konumlarda depolama veya tesisat
yapilmasi halinde, 6zellikle dikkat gosterilmelidir. Litfen, kablo uglarinin koruyucu mansonlar takiliyken dahi
suya batirilmamasi gerektigini géz éninde bulundurun.

DIKKAT Bu koruyucu kapaklar yalnizca su sigramasi ve benzer etkilere karsi koruma saglar ve
su sizdirmaz contalara sahip degildirler. Kablo uglari suya batirilmamalidir; aksi halde
motorun baglanti haznesine nem girebilir.

NOT! Eger su tasmasi ihtimali varsa, kablo uglari olasi maksimum seviyenin lizerinde
olacak Resimde sabitlenmelidir. Bunu yaparken kabloya veya izolasyonuna zarar
vermemeye dikkat edin.

14 6006546-03



3.3 Unitelerin saklanmasi

DIKKAT Sulzer iiriinleri; dogrudan giines isigindan kaynaklanan AV isini, agiri nem, siddetli
toz emisyonu, mekanik hasar, donma, vb. hava sartlarina karsi korunmalidir. Sulzer
orijinal ambalajinin uygun giivenli tagsima cihazlari (kullanildiginda) ile tasinmasi
iinitenin maksimum diizeyde korunmasini saglar. Unite 0 °C (32 °F) degerinin altindaki
sicakliklara maruz kaliyorsa hidroliklerde, sogutma sisteminde ve diger alanlarda su
bulunmadigindan emin olun. Asiri soguklarda iiniteler ve kablo miimkiin oldugunca
hareket ettirilmemelidir. Tropik veya ¢6l kosullari gibi sira disi kosullarda saklanirsa
gerekli koruyucu uygulamalar yapiimalidir. Size daha fazla tavsiyede bulunmak
isteriz.

NOT Sulzer iiniteleri normal sartlar altinda saklanirken herhangi bir bakim gerektirmez.
Uzun siire saklandiktan sonra (yaklasik bir yil), motor gafti (tiim versiyonlarda yoktur)
tizerindeki tagima kilidi cihazi sékiilmelidir. Sarftin el ile birka¢ kez déndiiriilmesi ile
yeni yag veya versiyona bagli olarak az miktarda sogutucu (ayni zamanda mekanik
sizdirmazlari sogutmaya veya yaglamaya yarar) sizdirmaz yiizeyine uygulanir,
béylece mekanik sizdirmazlarin miikemmel bir bicimde ¢aligmalari saglanir. Motor
saftini destekleyen yataklar bakim gerektirmez.

4 Uriin agiklamasi

4.1 Genel agiklama

® Hidrolik olarak iyilestirilmis, asinmaya ¢ok dayanikli pervane.

* Motor safti, strekli yagli olan ve bakim gerektirmeyen bilyali yataklar ile desteklenir.

* Saft orta kismi, donis yoninden bagimsiz olan yiiksek kaliteli mekanik bir sizdirmaz ile kapatiimistir.

* Yag odacigi makine yagi ile doldurulmustur.

Motor
* Ug fazh kafes sargili motor.

* Nominal Voltaje: 400 V, 3~ ,50 Hz /480 V, 3~, 60 Hz.
* istek Uzerine diger gerilimler temin edilebilir.

* izolasyon sinifi F = 155 °C / 311 °F, Koruma tipi IP68.
® Sirekliigletim icin akiskan sicakligi: + 40 °C / 104 °F.

Motor denetimi

® Tim motorlar, asiri sicakliklarda motoru kapatan sicaklik denetleyiciler ile donatiimistir. Sensérlerin kontrol
paneline baglantilari dogru sekilde yapiimalidir.

Sizdirmazlik denetimi

*® DI elektrodu, sizdirmazlik denetimi iglevini ytrGtir ve nem girisini 6zel bir elektronik cihaz araciligiyla sinyal
vererek bildirir.

Frekans invertorleri ile igletim

* Eger uygun sekilde secgilmigse, tim RW / RCP’ler frekans invertdrleri olarak kullanilabilir. EMC
Direktifleri’ni ve invertor ureticisinin kurulum ve igletim talimatlarini dikkate alin!

6006546-03 15



4.2

Yapisal tasarim

421 RW 400 ve 650
Resim 7. RW 400/650

Lejant

1 Braket 8 Mekanik sizdirmaz
2 Kablo girisi 9 Pervane burcu

3 Baglanti odacigi 10 Pervane

4 Motor haznesinin sizdirmazligi 11 Rotor ve yatakh saft
5 Stator 12 SD halka

6 Kelepgeli braket

7 Paslanmaz celik kapak (opsiyonel)

16

0556-0001
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422

RCP 400 ve 500

4\

,

Jin ~-||||||:E_

@ ©

11

10

Lejant

N OO b ON -

6006546-03

Braket

Kablo girigi

Baglanti odacigi

Motor haznesinin sizdirmazhgi
Stator

Kaldirma ¢gemberi

Giris konisi

10
11
12
13

Resim 8. RCP 400/500

Mekanik sizdirmaz

Pervane burcu

Pervane

Rotor ve yatakl saft

SD halka

DI elektrodu (sizdirmaz monitori)

12

0557-0001
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4.3 Frekans invertorleri ile igletim

Stator tasarimi ve Sulzer’e ait motorlarin izolasyon derecesi, bunlarin frekans invertorleri ile kullanim igin uygun
oldugu anlamina gelir. Bununla birlikte, asagidaki kosullarin kargilanmasi 6nem tasir:

* EMC (elektromanyetik uyumluluk) yénetmeligi ile uyumludur.

* Frekans donusturtca tahrikli motorlarla ilgili devir sayisi/tork egrilerini, Grln se¢im programlarimizda bulabilir-
siniz.
¢ Patlama korumal motorlar PTC sicaklik sensérleri ile donatiimahdir.

* Ex olarak tanimlanan makineler, maksimum 50 Hz veya levhada belirtilen 60 Hz'den daha yiiksek bir sebeke
frekansi ile asla ¢alistinimamalidir. Burada, motorlarin demerajindan sonra, tip etiketinin tGzerinde belirtilen
anma akiminin tzerine ¢ikilmayacagdindan emin olunmalidir. Benzer sekilde, motor veri formunda belirtilen
azami demeraj sayisinin da Uzerine ¢ikilmamalidir.

* Ex olarak tanimlanmayan makineler, sadece levhada belirtilen sebeke frekansi ile galigtiriimalidir. Daha
yuksek frekanslar kullanilabilir ancak bunun igin Sulzer Pompalari ireticisi ile gorisilip yazih izin alinmaldir.

* VFD Ex motorlarinin igletimi igin termo kontrol unsurlarinin agilma sureleri ile ilgili 6zel 6nlemler alinmahdir.
* En duslk frekans ayarlanmalidir, bu sayede frekans 25 Hz'nin altina diismez.
* Maksimum frekans ayarlanmalidir, bu sayede motorlarin nominal guii¢ siniri asiimaz.

Modern VFD’ler yliksek dalga frekanslari kullanirlar ve voltaj dalgalarinin kanatlarinda bir dikme olusur. Bu,
motorun gug azalttigr anlamina gelir ve motor gurultisu azalir. Ancak bu invertdr ¢ikis sinyalleri statérde daha
yuksek voltaj sigramalarina neden olur. Deneyimler géstermistir ki bu voltaj sigramalari, nominal voltaj ve VFD
ile motor arasindaki kablo uzunluguna bagli olarak motorun dmrind énemli dlgtide etkileyebilir. Bunu dnlemek
icin bu tarz VFD’ler, kritik bolgelerde (bkz. Resim 9) kullanildiginda sinus filtreleri ile donatilmalidir. Segilen si-
nus filtresi nominal voltaj, invertdr dalga frekansi, invertériin nominal akimi ve maksimum invertor ¢ikis frekansi
acisindan VFD ile uyumlu olmalidir. Bu arada, anma geriliminin motor terminal kartinda uygulandigindan emin
olunmalidir.

1180-00

U,[V]

660

600 Kritik bdlge

100 150 L[m]
L = toplam uzunluk (frekans invertdriinden motora)
Resim 9. Kiritik / kritik olmayan bolge
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Kurulum

5
Q ilerideki bélimlerde yer alan giivenlik tavsiyeleri dikkate alinmalidir!

5.1 RW/RCP kurulumu:

Baglanti kablolarinin pervane bigaklarina takilmayacak Resimde yerlestirildigine ve gerilime maruz

A kalmamalarina dikkat edilmelidir.

Elektrik baglantisi Bélum 5.7: “Elektrik baglantisi” ile uyumlu olarak gerceklestiriimelidir.

NOT RW/RCP karigtirici i¢in Sulzer kurulum aksesuarlarinin kullanilmasini 6neriyoruz.

5.2 Sikma torklari

Paslanmaz gelik vidalar A4-70 i¢in sikma torku:

Dis M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
Sikma torku 6.9 Nm 17 Nm 33 Nm 56 Nm 136 Nm 267 Nm 460 Nm
5.21 Nord-Lock® giivence pullar dogru montaj konumu

1176-00

Resim 10. Nord-Lock ® giivence pullar dogru montaj konumu

6006546-03 19



5.3

5.3.1

RW kurulum ornekleri

Mevcut aksesuarlar ile kurulum 6rnegi

Bu tarz bir kurulum igin kapali braket kullaniimasini éneriyoruz (bkz. Resim 15: kapali braket).

Lejant

1 Ving ve halath kaldirma tertibati
2 Kilitteme plakal Ust braket

3 Kapali braket

4 Alt plaka

20

1

Resim 11. Mevcut aksesuarlar ile kurulum 6rnegi

Givenli durdurma kelepcesi

Donen, kare kilavuz borusu

Kablo kancali kablo kelepgesi

Titresim amortisoru igin durdurucu (opsiyonel)

0558-0001

6006546-03



5.3.2

Bu tarz bir kurulum igin acgik braket kullaniimasini éneriyoruz (bkz. Resim 15: agik braket).

Lejan

A OWODN =

6006546-03

Alternatif sabitleme olasiliklari ile kurulum érnegi

Resim 12. Installation example with alternative fixing possibilities

t

Tasinabilir kaldirma Unitesi
Déner kol

Soket (sabit ve takili)
Dénen, kare kilavuz borusu

0 N O O»,

Dénen, duvara monte braket
Acik braket

Kablo kancali kablo kelepgesi
Halat blogu

0559-0001

21



5.3.3 Akig yukseltici olarak sabit montaja yonelik kurulum 6érnegi

Bu tarz bir kurulum igin acgik braket kullaniimasini éneriyoruz (bkz. Resim 15: agik braket).

Resim 13. Akis yiikseltici olarak sabit montaja yonelik kurulum 6rnegi
Lejant

Halat blogu

Boru tutucu

Kablo kancali kablo kelepgesi
Sulzer kaldirma Unitesi, 5 kN
Kare kilavuz borusu

Acik braket

Titresim amortisori

Boru baglayicisi

O ~NOoO OB WN -

22
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5.34 Titresim amortisorlii sabit kurulum

Karistirici tank igindeki sabit bir noktaya kurulacaksa, titresim amortisorli konsol kullaniimasini éneriyoruz.
Bu durumda, ilave bir kare boru, bir konsol olarak kilavuz borusu {izerinde kullaniimaldir. ilgili miksere yénelik
titresim amortisori ayrica siparis edilebilir (asagidaki tabloya bakin).

Titresim amortisori listelemesi

Mikser Uriin no.:
RW 400 6 162 0019
RW 650 6 162 0020 (A50/12, A 60/12). 6 162 0027 (A75/12, A 90/12, A100/12, A 120/12)

E

Resim 14. Titresim amortisorlii sabit kurulum

54 Braketler RW

Dikey olarak (opsiyoneldir) donebilen braketlerin, RW serisi karigtiricilara yonelik hem agik hem de kapali
modelleri bulunmaktadir.

aRi—: =t

-

| o,

E &%
L

@) —~ (O

o ®

LTI

Acik Kapal
Resim 15. Acik braket / kapali braket

6006546-03

0561-0001

0563-0001
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5.4.1 Dikey olarak (opsiyoneldir) dénen ag¢ik braketin takilmasi

,2’110(2x)

' @gm (2x)

9 (2x)

Resim 16. Dikey olarak donen agik braket

Lejant

1 Braket 6 Kayis 10 Altigen somun
2 Giydirme 7 Diz bagli vida 11 Soket bagli vida
3 Vida digli ara pargalar 8 Boru 12 Mentese civatasi
4 Altgen civatalar 9 Pul 13 Dingil givisi

5 Makara

24

0564-0001
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5.4.2 Dikey olarak (opsiyoneldir) donen kapali braketin takilmasi

Lejant

Braket
Giydirme
Makara
Kisa civata
Dingil givisi
Kayis

OO WN -

6006546-03

Resim 17. Dikey olarak donen kapali braket

7
8
9
0
1

Uzun civata

Pul

Altigen somun

Vida digli ara pargalar
Soket basli vida

A =

0565-0001

25



5.4.3 Monte dirsek ile uyumlastiriimasi

Mikserin, braket tam olarak monte edilmis Resimdeyken serbestce havada asil kalacak Resimde ayarlanmasi

gerekir, boyle braketler dikey olarak yere donlk olurlar. Bu yapildiginda, karistirici kelepcesi, istenen karigtirici

egdimi elde edilene kadar ittirilmelidir. Bu karistiricinin, takildiktan sonra kilavuz borusu tGizerinde yukari ve asagi
kolayca kayabilmesini sadlar.

0566-0001

Resim 18. Tamamen monte edilmis braket ile kurma

DIKKAT Tutucuda hatali hizalamadan dolayi meydana gelen hasarlar, garanti kapsaminda
giderilmez.
5.5 Kilavuz borusu uzunluklari RW (kare boru)

Asagidaki tablo kilavuz borularinin, mimkin olan maksimum bikilme 1/300 th. uzunluklarina dayali maksimum
uzunluklarini géstermektedir. Bu degerler, en gugli karistiricilarin maksimum batma kapasitesine gore,
yogunlugu 1000 kg/m?® olan berrak su igin gegerlidir.

Kare kilavuz borusu ile kurulum igin maksimum kilavuz borusu uzunlugu (L)

Mikser itme tipi kaldirma linitesi ile ayri kaldirma tinitesi ile birlikte | ilave duvara sabitleme parca-
birlikte s1 bulunan kilavuz borusu
—— .

0567-0001
0568-0001
0569-0001

~
1 [T

11 /
- 1 .
] .

RW 400 02“x3/16“.L<5m 02“x3/16“.L<5m 02“x3/16“.L<5m
060x60x4.L<4m 060x60x4.L<5m 060x60x4.L<5m
0100x 100x4.L<9m 0100x 100x4.L<10m 0100x 100x4.L<10m

RW 650 o100x100x4.L<5m 0100x100x4.L<6m 0100x 100x4.L<6m
0100x 100x6.L<6m 0100x100x4.L<7m 0100x 100x4.L<6m
0100 x 100x8.L<7m 0100x 100x4.L<8m 0100 x 100x4.L<6m
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5.6

5.6.1

6006546-03

RCP’nin kurulumu

Sulzer kaldirma iinitesi ile kurulum 6rnegi

Resim 19. Sulzer kaldirma unitesi 5 kN ile kurulum érnegi

0570-0001

27



5.6.2 Kilavuz borusu kurulumu

Q ilerideki bélimlerde yer alan giivenlik tavsiyeleri dikkate alinmalidir!

DIKKAT Kilavuz borusunun kurulumu éncesinde, tahliye hattinin ve gerekli DIN EN 1092-1
PNG6 flansin takilmasi gerekir. DIN flansin montaji, flans iizerindeki deliklerden hicbiri
eksen hatti iizerinde olmayacak, ancak simetrik olarak eksenin iki yaninda bulunacak
sekilde yapilmalidir. DIN flangin betona giivenli bir sekilde sabitlendiginden emin
olun.

3

1 | @

\
D
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Resim 20. Kilavuz borusu kurulumu

* Braketi (20/6) DIN flans (20/9) tzerine yerlestirin ve altigen somunlar (20/7), yay pullar (20/8) ve 6zel
somunlar (20/10) yardimiyla sabitleyin.

DIKKAT Ozel somunlarin (22/10) diizlestirilmis kenarlari, flans merkezine dogru bakmalidir.

® Boru tutucuyu (20/1) dikey olarak braketin (20/6) tizerine konumlandirin. Duvar figleri (20/4) yardimiyla takin;
ancak henuz sikilamayin!

* Kilavuz borusunu (20/5) braketin (20/6) konik kesiti boyunca yerlestirin ve gerekli uzunlugu belirleyin. Bunun
igin, boru tutucunun (20/1) Ust kenarini élgin.

* Kilavuz borusunu (20/5) gerekli uzunluga kesin ve ardindan braketin (20/6) konik bolimu izerine yerlestirin.

® Boru tutucuyu (20/1), dikey oynama payi kalmayincaya kadar kilavuz borusunun (20/5) igine dogru bastirin.
Sonrasinda, altigen vidalari (20/3) yay pullar yardimiyla sikilayin.
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5.6.3 RCP’nin motor baglanti kablolarinin emniyete alinmasi ve yerlestirilmesi

Q ilerideki bélimlerde yer alan giivenlik tavsiyeleri dikkate alinmalidir!

NOT Burada agiklanan kablo tutucular, RCP’nin standart uygulamasi dahilinde iiriiniin bir
pargasi olarak saglanmaz.

0572-0001

Resim 21. RCP’nin motor baglanti kablolarinin emniyete alinmasi ve yerlestirilmesi

* Kablo tutucuyu (21/2) lastik mangon (21/3) ile birlikte, RCP’ye yakin sekilde baglanti kablosuna yerlestirin ve
altigen vida (21/1) araciligiyla sikilayin.

* Gegme kancayi (21/4) kablo tutucuya (21/2) baglayin ve ardindan ¢elik halata veya zincire tutturun.

Baglanti kablolarinin pervane bigaklarina takilmayacak sekilde yerlestiriimesine ve gerilime maruz
A kalmamalarina dikkat edilmelidir.

* Diger tim kablo tutuculari benzer sekilde birlestirin. RCP’ye olan mesafe arttikga, araliklandirma da
artirilabilir.

® Baglanti kablosunu, gergi kilidi (21/7) yardimiyla kablo kancasina tutturun.

Q Elektrik baglantisi, Bolum 5.7 Elektrik baglantisi uyarinca yapiimalidir.
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5.6.4 RCP’nin kilavuz borusu boyunca indirilmesi

Q ilerideki bélimlerde yer alan giivenlik tavsiyeleri dikkate alinmalidir!

RCP, kilavuz pargasi ile birlikte kilavuz borusunun tzerine baglanir ve nihai konumuna otomatik olarak oturana
dek boru boyunca asagiya indirilir (bkz. Sekil 23). Bunu yaparken, ayni esnada gii¢ kablosunu dikkatlice
asagiya dogru besleyin.

RCP’nin kilavuz boru Uzerine dogru sekilde indiginden ve yeterince egileceginden emin olmak i¢in kaldirma
tertibati ile asiliyken kaldirma kancasi tarafindan olusturulan pompa agisinin indirme isleminden énce kontrol
edilmesi gerekir. Bunu yapmak igin pompayi yatay bir ylizeyden kaldirmaya baslayin ve sabitleme desteginin 6n
ucu yerden kalkmadan dnce arka ucunun 2 ila 4 cm kadar yukseldigini kontrol edin (bk. Sekil 22).

0573-0001

Resim 22. pompanin kurulum ag¢isinin kontrolii

DIKKAT Giic kablosunun celik halata veya zincire baglantisi, pervaneye takilmayacak ve
herhangi bir gerilime maruz kalmayacak sekilde yapiimalidir.

RCP indirildikten sonra, ¢elik halatin veya zincirin gerginliginin giderilmesi gerekir.
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Resim 23. RCP’nin indirilmesi RCP bagh
5.7 Elektrik Baglantisi

Q ilerideki bélimlerde yer alan giivenlik tavsiyeleri dikkate alinmalidir!

Uniteyi isletime almadan dnce, bir uzman gerekli elektronik koruyucu cihazlardan birinin bulundugunu kontrol
etmelidir. Topraklama, nétr, topraklama kagadi devre kesicileri, vb. yerel elektrik tedarigi yetkili makaminin
yonetmeliklerine uygun olmalidir ve bir kalifiye personel bunlarin miikkemmel bir diizene sahip olduklarini kontrol
etmelidir.

DIKKAT Calisma alanindaki gii¢ tedarik sistemi, kesisme alani ve maksimum voltaj diigiisii
acisindan VDE veya diger yerel yonetmelikler ile uyumlu olmalidir. Pompanin levhasi
tizerinde belirtilen voltaj sebeke voltaji ile uyumlu olmalidir.

Q Gelen gug tedariginin yani sira tnitenin terminallere olan kontrol paneli Gzerindeki baglantisi,
motor baglantisi semalarinin yani sira kontrol panelinin devre semasi ile de uyumlu olmalidir ve bu
dizenlemeler kalifiye bir kisi tarafindan gerceklestiriimelidir.

Gl¢ tedarik kablosunun, tnitenin nominal glicti ile uyumlu, uygun boyutlara sahip bir kontrolli atan sigorta ile
korunmasi gerekmektedir.

Pompa istasyonlarinda/tanklarinda potansiyel baglanma EN 60079-14:2014 [Ex] veya IEC 60364-5-54 [Ex
degil] (boru hatlarinin kurulmasi, ener;ji tesislerinde koruyucu énlemler i¢in yonetmelik) ile uyumlu olarak
gerceklestiriimelidir.

Unite bir standart kontrol paneli ile temin edildiyse, neme karsi koruma saglanmalidir ve koruyucu, dogrudan
sabitlenmis bir CEE toprakli soket ile tagsma seviyesinin (izerine monte edilmelidir.
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DIKKAT izin verilen tek baglatma yéntemi Béliim 1.6. “Uriin agiklamasi” veya levha iizerinde
belirtilmigtir. Diger baglatma yéntemlerini kullanmak istiyorsaniz liitfen iireticiye

danigin.

Kontrol panelinin bir standart olarak temin edilmedigi durumlarda (inite, asiri
yiik geciktirmesine sahip bir motor koruma salteri ve bagli termal sensérler ile

calistiriimalidir.

5.71 Standart baglanti semalari. sebeke gerilimi 50 Hz igin 380 - 420 V / 60 Hz igin 460 V

PE

U1

V1

W1

FO

F1

DI

Resim 24. Entegre kontrol kablolarina sahip bir gli¢ kablosu (motor iginde dahili baglantiya yalnizca motor 3 kW

altindaysa izin verilir)
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Resim 25. Entegre kontrol kablolarina sahip bir gli¢ kablosu
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50 Hz
A 100/12

Resim 26. Entegre kontrol kablolarina sahip iki gli¢ kablosu
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5.7.2 Kablo tanimlamalari

Yildiz ile dogrudan yol verme U1 -
L1 L2 L3 Conexion g
u2 °
W2 V2
u1 V1 w1 U2, v2, w2 \
W1 V1
Uggen ile dogrudan yol verme s
L1 L2 L3 - W2/ \ U1 §
W1 U2
U1, W2 V1; U2 Wi1; V2 - 5

Q Termal denetim devresinin (F1) motor kontaktorlerine, sifirlama igleminin el ile yapilmasi gerekecek
Resimde baglanmasi gerekir.

DIKKAT Sicaklik kisitlama salterleri yalnizca lireticinin belirttigi Resimde kullaniimalidir
(asagidaki tabloya bakin).
isletim voltaji...AC 100 V igin 500 V ~
Nominal voltaje AC 250V
Nominal akim AC cos ¢ =1.0 25A
Nominal akim AC cos ¢ = 0.6 16 A
X’te maksimum akim anahtarlama |, 50A

5.7.3 Yumusak yol verici (opsiyonel)

15 kW altindaki Uniteler i¢in, bir yumusak yol verici kullaniimasini tavsiye ederiz.

DIKKAT Yumusak yol vericilerle birlikte kullaniliyorken, iinitelerin DOL’ye baglanmis olmasi
gerekir.
—a SR g Lejant
1 bk 2 -
N - %,,H,,,,, & 1 yumusak yol verici
I Ll 2 klemens kutusu
e L , . .
| 1 | \ \ | 11 3 kontrol paneline giden baglanti
RS 1L
I BN
I
L |
i 2 ]
; |
|
f I
} \
i ]

Resim 27. Yumusak yol verici ile kablo semasi (opsiyonel)
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Yumusak yol vericinin test edilmesi ve ayarlanmasi:

DIKKAT ilk test i¢in potansiyomereyi “C” konumuna ayarlayin.

Daha fazla bilgi icin yumusak yol verici Ureticisinin kurulum ve igletim talimatlarini dikkate alin. Bunlar Gnite ile
birlikte teslim edilir.

Test:

* jIk testi “C” potansiyometre ayari ile yiritin.

Ayarlama:

* Miimkiin olan en diisiik baslangi¢ torkuna ayarlayin (ayar araliginin elverdigi élgtide).

* Miumkiin olan en yiiksek baslangi¢ siiresine ayarlayin (ayar arahdinin elverdigi élgiide).

0581-0001

Resim 28. Yumusak yol vericinin test edilmesi ve ayarlanmasi

5.7.4 Doniis yoniiniin kontrol edilmesi

Uniteler ilk kez isletime alindiklarinda ve ayrica yeni bir yerde ilk kez kullanildiklarinda dénisg yoni kalifiye bir
kisi tarafindan kontrol edilmelidir.

Motor muhafazasinin Gstiinden, Gnitenin arkasindan bakildiginda pervane saat yoniinde doniiyorsa dénis yoni
(pervane donusi) dogrudur (oka bakin). Bu, tim RW / RCP sirtumleri icin gegerlidir!

0582-0001

Resim 29. Doniis yoniiniin kontrol edilmesi
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Q Doénuds yonunl kontrol ederken, dénen pervanenin veya hava akiminin neden olabilecegi
yaralanmalara karg! dikkatli olun. Pervanenin veya hidroliklerin yakinina elinizi veya vicudunuzun
baska bir kismini yaklastirmayin!

Dénus yonu sadece kalifiye bir kigi tarafindan degistiriimelidir.

Doénus yénuni kontrol ederken ve dniteyi calistirirken baslatma tepkisine dikkat edin. Bu ¢ok guglu

A
A

olabilir.
NOT Bir dizi inite tek bir kontrol paneline baglandiysa her bir (inite ayri ayri kontrol
edilmelidir.
DIKKAT Kontrol panelindeki gii¢ kaynaginin déniis yénii saat yéniinde olmalidir. Uniteler

baglanti semasina ve éncii belirleyicilere uygun olarak baglandiysa déniis yonii
kontrol edilmelidir.

5.7.5 Doénis yoniiniun degistirilmesi
Q ilerideki bélimlerde yer alan giivenlik tavsiyeleri dikkate alinmalidir!

Q Doénus yonu sadece kalifiye bir kisi tarafindan degistirilmelidir.
Yanlis olan dénls yonu, kontrol panelindeki ana gu¢ kaynaginin iki agsamasi degistirilerek duzeltilir. Ardindan
donuds yonu tekrar kontrol edilmelidir.

NOT Déniis yonii 6l¢iim cihazi ana gii¢ kaynaginin veya bir acil durum jeneratériiniin
déniis yoniinii gosterir.

5.7.6 Sizdirmaz denetleme iinitesinin kontrol paneline baglanmasi

Unitelerin standart siriimleri, standart olarak sizdirmazlik durumunu denetleyen DI sizdirmazlik denetleyiciler
ile donatiimigtir. DI elektrodunu kontrol paneline takmak icin bir Sulzer DI modult takmak ve bunu baglanti
semasi (bkz. sek.30) ile uyumlu olarak baglamak gerekir.

DIKKAT Sulzer DI modiilii, tehlikeli bélgenin disinda konumlandiriimalidir.

DIKKAT DI sizdirmaz monitérii devreye girerse iinite derhal bakima alinmalidir. Liitfen Sulzer
Hizmet Merkezi ile gériisiin.

NOT Pompayi is1 ve/veya nem sensorleri bagh degilken ¢alistirmak, ilgili garanti haklarini
gecgersiz kilar.
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0583-0001

Glc¢ Kaynagi.

Terminal 3’ G pompanin
topraklamasina ya da I \
muhafazasina baglayin.

SULZER

CA 461

- Giris
* Sizintisi

Resim 30. Kollektif sinyal verme 6zellikli elektronik yiikseltici

50/60 Hz icin elektronik giiglendirici
110 -230V AC (CSA) (Uriin no.:/Part No.: 1 690 7010)
18- 36V DC (CSA) (Uriin no.:/Part No.: 1 690 7011)

DIKKAT Maksimum réle baglanti yiikii: 2 Amper.

6 isletime alma
Q ilerideki bélimlerde yer alan giivenlik tavsiyeleri dikkate alinmalidir!

isletime almadan énce Unite kontrol edilmeli ve bir islev testi gergeklestirimelidir. Asagidaki unsurlara ¢ok
dikkat edilmelidir:

*® Elektrik baglantilari yénetmeliklere uygun olarak yapildi mi?

* Termal sensorler/sinirlayicilar baglandi mi?

® Sizdirmazlik denetim cihazi (bagli olan yerlerde) dogru sekilde kuruldu mu?

® Motor asin yiUk salteri dogru Resimde ayarlandi mi?

*® Elektrik ve kontrol devre kablolari dogru Resimde takildi mi?

* Motor baglanti kablosu donen gdvdeye takilmayacak Resimde yerlestirildi mi?

* Minimum suya batma seviyesine dikkat edildi mi? (bkz. Béliim 1.7Boyutlar).
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6.1 isletim tiirleri

0584-0001

min. H min. 0,5 B

OO O O 00 OO O O 00
O O 0O 0 0000 5 O O 0O O 0000
B p) < 0
< 4 a A . : < .
4 ‘ a4 3 2 . ° _ 4
! 4 L 4« 4
B = Tank genisligi; H = Su derinligi
Resim 31. Havalandirmali kurulum 6rnegi

DIKKAT Resimler sadece bir érnektir. Dogru kurulum igin liitfen Sulzer iireticisi ile gérigiin.
DIKKAT Dogrudan havalandirilan bir ortamda isletim yasaktir!
DIKKAT Uniteler suyun tamamen altinda kalacak Resimde calistiriimalidir. isletim sirasinda

pervane igeri hava cekmemelidir. Akimin piiriizsiiz ve orta dereceli olmasini saglayin.
isletimde olan (inite siddetli bir Resimde sarsiilmamalidir.

Asagidaki durumlarda dengesiz akim ve titresim olusur:

* Kuguk tanklarda asir karistirma (yalnizca RW igin).

* Akim halkasinin takili oldugu alanda serbest iceri veya digari akisin dnlenmesi. Karigtiricinin konumunu veya
yoninl degistirmek yardimci olabilir.

*® Kilavuz konisinin takili oldugu alanda, serbest iceri veya disari akis kisitlanmistir (yalnizca RCP igin).

7 Bakim

Q ilerideki bélimlerde yer alan giivenlik tavsiyeleri dikkate alinmalidir!

Ozellikle, Sulzer triinleri ABS Modeli igin ayri Glivenlik Talimatlari kitapgiginin 3.2 paragrafindaki bakim
tavsiyesine dikkat edilmelidir.

Calisma tipi ve galistirma sikhigi

ayrilmali ve hig bir Resimde agik duruma gelmeyeceginden emin olunmalidir.

71
Q Pompa Uzerinde herhangi bir bakim islemi yapilmadan énce kalifiye bir personel tarafindan sebeke
Q Servis islemleri ancak yetkili personel tarafindan yapilmalidir.

NOT Burada verilen bakim ipuglari 6zel teknik bilgi gerektirdigi icin “kendi kendine yap”
seklinde degildir.

Ié Patlamaya karsi korunmus cihazlar tGzerindeki miidahaleler ancak buna yetki-si bulunan atélyeler/
= kisiler tarafindan, ureticinin orijinal parcgalari kullanilarak gergeklestirilebilir. Aksi takdirde Ex ruhsatinin
suresi biter.

Sulzer Uniteleri, her biri 6zenli bir son denetimden gegen, giivenilir ve kaliteli Griinlerdir. Omir boyu yagli bilya
yataklari ve izleme cihazlarimiz, pompanin kullanma talimatlarina uygun Resimde baglanmasi ve galigtiriimasi
durumunda optimum pompa guvenilirligi saglar.
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Herhangi bir ariza durumunda, tereddit etmeden Sulzer musteri hizmetlerinden yardim isteyin.

Unitenin sirekli olarak termo kontrol sisteminin termal sensérleri/sinirlayicilari ile, kontrol panelindeki agiri akim
yuku ile veya DI sizdirmaz denetim sistemi ile kapatiimasi durumunda gegerlidir.

DIKKAT Celik halatlar ve kelepgeler aginma ve yipranmaya karsi diizenli araliklarla (yakl. 3
ayda bir) gorsel olarak kontrol edilmelidir. Gerekirse bu parcgalar degistirilmelidir!

Sulzer Hizmet Organizasyonu, yapacaginiz herhangi bir uygulama konusunda tavsiyede bulunmaktan veya havalan-
dirma ile ilgili sorunlarini ¢dzmenize yardimci olmaktan mutluluk duyacaktir.

NOT Sulzer garanti kosullari sadece onarim islerinin Sulzer tarafindan onaylanmig atély-
elerde yapilmasi ve orijinal Sulzer yedek pargalarinin kullaniimasi durumunda geger-
lidir.

DIKKAT Belirli siirelerin ardindan yapilacak diizenli kontroller veya belirtilen diizenleyici

kontroller 6nemle tavsiye edilmektedir. Bu, linitelerin uzun siire kullanilabilmesini ve
sorunsuz ¢aligsmasini saglar.

NOT Onarim ¢caligmalari sirasinda, IEC60079-1 uyarinca ,,Tablo 1* kullanilmamalidir. Bu
gibi durumlarda liitfen Sulzer Miisteri Hizmetlerine danigin!

7.2 Bakim RW/RCP
Q ilerideki boélimlerde yer alan giivenlik tavsiyeleri dikkate alinmalidir!

Duzenli araliklarla yapilan denetimler ve sorun dnleyici bakimlar sorunsuz igletimi garanti altina alir. Bu ne-
denle, Unitenin tamami dizenli olarak iyice temizlenmeli, bakimdan gecirilmeli ve denetlenmelidir. Bu amagla,
Unitenin tim parcalarinin iyi durumda olduguna ve igletim glvenliginin tamamen saglandigina ¢ok dikkat edil-
melidir. Denetim slresi Unitenin kullanim sekline bagl olmakla birlikte bir yili gegmemelidir.

Bakim ve denetim galismalari daha sonraki islemleri kapsaya denetim planina uygun bir bicimde
gerceklestiriimelidir (bkz. Béliim 7.3). Yapilan ¢alismalar denetim listesine (sayfa 851) belgeler ile birlikte
eklenmelidir. Bu kurala uyulmamasi Ureticinin sagladigi garantiyi ortadan kaldirir!

7.21 Arizalar

Bolim 7.3 “Denetim ve bakim galismalar” icinde belirtilen bakim ve denetim ¢alismalarinin yani sira, RW
denetimleri de Unite i¢in son derece 6nemlidir ve siddetli titresim veya dengesiz akim olusmasi halinde kurulum
gerceklestiriimelidir.

Olasi nedenler:

®* RW pervanenin ¢alistigi alandaki sivi miktari minimum degerin altindadir.

®* RW pervane alani hava aliyordur.

® Pervane yanlis yonde dénlyordur.

® Pervane hasar gérmustur.

* RW akim halkasinin takili oldugu alandaki serbest iceri veya disari akis kisitlanmigtir.
* RCP akis konisinin takili oldugu alanda, serbest igeri veya disari akis kisitlanmigtir.

* Braket, baglanti pargasi gibi donanim pargalari bozuk veya gevsemis olabilir.

Bu durumlarda Gnite hemen kapatiimali ve denetlenmelidir. Herhangi bir ariza bulunmazsa veya duzeltilen
ariza tekrar meydana gelirse Unite kapal tutulmahdir. Ayni durum, DI sizdirmaz monitériinin bulundugu kontrol
panelindeki asgiri akim yuku dizenli olarak bozuldugunda veya statérdeki sicaklik sensorleri devreye girdiginde
de gegerlidir. Bu tarz durumlarda yerel Sulzer Hizmet Merkezi ile gériismenizi 6neriyoruz.
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7.3 RW/RCP i¢in denetim ve bakim araliklar

Q ilerideki bélimlerde yer alan giivenlik tavsiyeleri dikkate alinmalidir!

ZAMAN DiLimi: Diizenleme: ayda bir

Calisma: Elektrik ve kontrol devre kablolarinin temizlenmesi ve denetlenmesi.

Aciklama: Elektrik ve kontrol devre kablolari ayda bir (lifli maddeler nedeniyle normalden
daha siddetli bir kirlenme meydana geliyorsa daha sik) temizlenmelidir. Ozellikle lifli
maddeler temizlenmelidir. Dizenli bakim ¢alismasinin bir pargasi da motor kablolarinin
denetlenmesidir. Bu kablolar giziklere, ¢catlaklara, kabarmalara veya kirilmalara kargi kontrol
edilmelidir.

Onlem: Hasar gormus elektrik ve kontrol devre kablolari ne olursa olsun degistiriimelidir. Litfen yerel
Sulzer Hizmet Merkezi ile gorisin.

ZAMAN DiLIiMi: Tavsiye: ayda bir

Calisma: Ampermetredeki mevcut tiiketimi kontrol edin.

Agiklama: Normal isletim sirasinda akim tiketimi sabittir. Ara sira meydana gelen akim dalgalanmalari,
karistirilan malzemenin yapisindan kaynaklanir.

Onlem: Normal isletim sirasindaki akim tiiketimi uzun siire boyunca ¢ok fazla olursa litfen yerel
Sulzer Hizmet Merkezi ile gorusuin.

ZAMAN DiLIMi: Diizenleme: her ii¢ ayda bir

Calisma: Kelepgelerin ve kaldirma ekipmaninin temizlenmesi ve denetlenmesi.

Aciklama: Uniteyi tanktan ¢ikarin ve temizleyin. Kaldirma tertibati, kelepgeler, tel halatlar, tel kelepgeler
vb. parcalar asinma ve yipranmaya karsi diizenli bir bigimde goérsel olarak kontrol edilmelidir.

Onlem: Asinmis veya hasar gérmus parcalar degistirilmelidir. Litfen yerel Sulzer Hizmet Merkezi ile
gorasin..

Calisma: Pervane ve SD halkasinin (Kati Maddeleri Yonlendirme Halkasi) denetimi.

Aciklama: Pervane dikkatlice denetlenmelidir. Son derece asindirici veya siddetli olan malzemelerin
karistirlmasi nedeniyle pervanede kopma veya asinma meydana gelebilir. Her iki durumda
da akim olusumu énemli él¢lide azalir ve pervanenin degistiriimesi gerekir. SD halkasi
da kontrol edilmelidir. Pervane burcu tzerindeki aginma gozle gérilebilir dizeydeyse bu
parcalar da degistiriimelidir.

Onlem: Yukarida belirtilenlere benzer bir hasar belirtisi bulursaniz litfen yerel Sulzer Hizmet Merkezi
ile gérusun.

ZAMAN DiLimi: Tavsiye: her alti ayda bir

Calisma: Yalitim dayanikliligi kontrold.

Agiklama: Motor sargisinin yalitim dayanikhhgi, bakim ¢alismasi kapsaminda, her 4.000 saatin ardin-
dan ve/veya yilda en az bir kez dlgtlmelidir. Uygun yahtim dayanikhihdi seviyesinin altinda bir
deger cikarsa motor igine nem sizmig olabilir.

Onlem: Unite kapatiimali ve tekrar agiimamalidir. Liitfen yerel Sulzer Hizmet Merkezi ile goriisiin.

Calisma: Denetleme cihazlarinin iglev agisindan test edilmesi.

Aciklama: Denetleme cihazlarinin iglev testi, bakim él¢climleri galismasi kapsaminda, her 4.000
saatin ardindan ve/veya yilda en az bir kez élgtilmelidir. Bu islev testlerinin yapilabilmesi
i¢in Unitenin sicaklidi ortam sicakligina dugurilmelidir. Denetleme cihazlarinin kontrol
kutusundaki elektronik baglanti hatti sékulmelidir. Bu élgimler ilgili kablo uglarindan, bir
direng olger kullanilarak gerceklestiriimelidir.

Onlem: Denetleme cihazlarinda herhangi bir islev bozuklugu meydana gelirse lUtfen yerel Sulzer
Hizmet Merkezi ile gérusin.

ZAMAN DiLiMi: Tavsiye: yilda bir

Calisma: Vida ve somun sikma torklarinin kontrol edilmesi.

Aciklama: Guvenlik nedenlerinden 6turd, yilda bir kez tim vidalarin mikemmel bir konumda olup olma-
diklarinin kontrol edilmesini éneriyoruz.
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Onlem: Vidalari dogru sikma torklari (bkz. 5.2) ile sikin.




1. Uretici:

2. Uretim yili:
3. SeriNo.:
4. Typ:

5.  Kurulum 6ncesi kontrol:

Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd.
Clonard Road, Wexford,
Ireland.

tarih: Kisi:

Tekrarlanan kontroller (yilda en az bir kez)

Tarih

Yorumlar isletim isaret Onarildi
siiresi tarih / kisi
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Tekrarlanan kontroller (yilda en az bir kez)

Tarih

Yorumlar

isletim
slresi

isaret

Onarildi
tarih / kisi

6006546-03
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Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd. Clonard Road, Wexford, Ireland
Tel. +353 53 91 63 200. www.sulzer.com




